» Produkty

Virtualni overeni slozitych

vyrobkl v pocatecni fazi
vyvoje snizuje naklady
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B Mezivyznamné
trendy vyvoje soucasného
prumyslu patfi zvySujici
se sloZitost vyrobkii,
nartistajici variabilita,
pozadavky na vyrobu
nestandardnich zarizeni

a snizujici se sériovost
vyroby. Vyssi komplexnost
vyrobkt s sebou nese narust
mnoZstvi systémt, které je
vytvareji, a také stale vyssi
pocet prvka priimyslové
automatizace.

Duvod je jednoduchy - konkurencéni
prosttedi nuti vyrobce, aby se odlisili

a prinesli svym zadkaznikim vy$si hod-
notu za méné penéz. A tady je prilezi-
tost, aby se vyrobci zamysleli nad tim,
kde utrati nejvic penéz a kde je prostor
pro uspory. Vyzkumy, stejné jako zkuSe-
nosti, ukazuji, Ze nejdrazsi jsou rozhod-
nuti o zméndéch, ktera prichazeji pozdé -
kdyz je vyrobek hotov, nebo tésné pred
jeho dokoncenim. Je vSeobecné zndmé,
Ze ¢im dfive se rozhodnuti o zméné udé-
14, tim méné to vyrobce stoji. Proto je
pro uspéch vyrobku a ¢asto i pro preziti
firmy dtlezité, aby se o nutnosti zmén
vyvojovy tym dozvédél co nejdrive,
nejlépe jesté v poc¢atecnim stadiu vyvoje
produktu. Pozdni zmény by mohly byt
jak pro vyrobek, tak pro firmu osudné.

Vyrobek ve virtualnim provozu
Jednou z moznosti, jak predejit opozdé-
nym zménam, je pouzit metodu virtual-
niho uvedeni vyrobku do provozu jesté
ve stadiu vyvoje. Tim se oveéri nejen
funkénost mechanického modelu, ale
také jeho systémi, a navic i funkénost
prvkt automatizacni techniky.
Predstavme si slozity vyrobek, napfi-
klad primyslovy robot, ktery se sklada
z mechanické ¢asti doplnéné hydraulic-
kymi, pneumatickymi a elektrickymi
systémy, jeZ jsou rizené automatizacni

technikou. KdyZ se firma rozhodne
takovyto produkt vyrabét, potfebuje si
predevsim ovérit, jestli bude fungovat
podle zadani. Ve vyvojové fazi se vytvoii
virtudlni model robota se vSemi systémy.
V prvnim kroku je potfeba si ovérit, jestli
je moZné vyvinuty model smontovat

a jestli pfi pohybu nedochézi ke kolizim.
V pripadé, Ze nastanou kolizni stavy, jeSté
v ramci vyvoje se provedou potiebné zmé-
ny. Dal§im krokem je ovéfeni funkcnosti
modelu véetné automatizacnich prvka.

V béZné praxi se stava, Ze automatizace se
testuje, az kdyZ je vyrobek smontovany.
Nejcastéji se odlad'uje teprve u zakazni-
ka.V takovych pripadech se presné nevi,
jak dlouho bude odladovéni trvat a jestli
na vyrobku nebude nutné udélat dodatec-
né zmény. Tomu se da predejit tim, Ze se
automatizace odladi virtualnég, jeSté pred
ukoncenim vyvoje. Nazyvame to virtual-
nim uvedenim zafizeni do provozu.

Interdisciplinarni odladéni
Virtudlni uvedeni do provozu je zaloZe-
né na tom, Ze se virtudlni model vyrob-
ku se vSemi systémy vcetné PLC signala
z automatizacnich zarizeni nacita
do systému NX Mechatronics Concept
Designer, ktery vytvari virtudlni pro-
stfedi pro ovéreni funkcénosti modelu
véetné jeho mechanickych, elektric-
kych a softwarovych soucasti. KdyZz se
vyskytne problém, po jeho vyteSeni se
opétovné ovéri funkénost modelu, a to
se opakuje aZ do definitivniho odladéni
funkcnosti vSech systéma.
Vinterdisciplindrnim néavrhu, jakym
je inavrh primyslového robota, mnoho
problémt vznika ve chvili, kdyZ se
jednotlivé discipliny setkaji a vyrobek se
integruje do jednoho celku. Ve vétsiné
tim, Ze oddéleni, kterd se zabyvaji vyvo-
jem jednotlivych systému - mechanic-
kého, elektrického, hydraulického a pne-
umatického - pfi vyvoji nespolupracuji
anavzajem nezohlednuji svou praci.
Setkaji se, az kdyz ukonci vyvoj. NX
Mechatronics Concept Designer pomuZze
vytvorit prostfedi pro interdisciplinarni
spolupraci na detailnim navrhu vyrobku
uz v pocatecni fazi vyvoje s dirazem
na funkéni navrh.

Souhra inZenyru

Na zakladé metodiky funkéniho navrho-
vani NX Mechatronics Concept Designer
podporuje interdisciplinarni koncept
navrhovani od zacatku. Diky tomu
mohou jednotlivé discipliny efektivné
spolupracovat na vyvoji. Mechanicky in-
zZenyr vytvori tvarovy a kinematicky 3D

Konkurenc¢ni
prostredi nuti
vyrobce, aby se
odlisili a prinesli
svym zakazniktiim
vyS$si hodnotu
za méné penéz.

navrh modelu vyrobku. Elektricky inZe-
nyr ho podpofi tim, Ze navrhne vhodné
umisténi senzor® a prvkd automatizac-
ni techniky. Programator automatizace
vyuZzitim NX Mechatronics Concept
Designer ovérilogické chovani vyrobku
pocinaje chovanim v Case a konce rize-
nim jednotlivych provoznich situaci.

Konkurenc¢ni vyhoda

Spoluprace tym1, které na projektu
pracuji, je pro uspésny vyrobek velmi
dilezita a sniZuje riziko toho, Ze se
vyrobi zmetek. Diky virtudlnimu ové-

Produkty e

reni funkénosti v pocatecni fazi vyvoje
je mozné dosahnout znac¢nych uspor
privyvoji tim, Ze se chyby odhali jeSté
ve stadiu vyvoje, kdy provadéni zmén
jesté neni financné narocné. Podle dosa-
vadnich zkuSenosti je tak moZné usetfit
vicnez 50% nakladd. K dal§im vyhodam
nasazeni metodiky virtudlniho uvede-
ni do provozu patiii to, Ze jesté pred
vyrobou je mozné prezentovat model
vyrobku i s jeho funkénim chovanim
budoucimu zdkaznikovi, coz muize

byt rozhodujici pti vybérovém fizeni.
Vyrazné uspory prinasi zkraceni doby
testovani zafizeni u zdkaznika a nespor-
nym prinosem je také presnéjsi urceni
terminu dodavky. Na virtudlnim modelu
je moZné vyskolit budouci uzivatele
jesté driv, nez se vyrobek doda zakazni-
kovi. K dalSim vyhodam patfi moZnost
otestovat vice scénari. VSechny zmény,
ke kterym pii odladéni dochézi, je moz-
né zdokumentovat, ¢imZ se vybuduje
know-how, které se vyuZije u budoucich
dodavek.
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